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7) پايش وضعيت و تشخيس عيب جعبه دنده توربين بادي با استفاده از روش هاي براساس داده در حوزه زمان- قرکانس، شاهين سياهپور، دانشگاه
تهران، 1396/06/13

8) طراحي و ساخت مکانيزم دو درجه آزادي انگشت انسان به کمک آلياژهاي حافظهدار با قابليت کنترل بر خط نيرو توسط کامپيوتر، فرزام ميرزاخانى،
دانشگاه تهران، 1396/06/14

مشاوره پاياننامه

1) کنترل ارتعاشات يک سيستم مکانيکي به کمک تنظيم بر خط ضريب ميرايي، آرال صرافى، دانشگاه تهران، 1394/05/13

2) مدلسازي و کنترل موقعيت عملگر آلياژ حافظهدار مغناطيسي با در نظر گرفتن اثرات فرکانس تحريک ورودي، سعيد شکى، دانشگاه تهران،
1395/06/16


